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= Schnittkrafte — Normalkraft, Biegung, Querkraft
= Gestrichelte Faser / Lokales Stabachsensystem
= Schnittgrolien bei Einzellasten

= SchnittgrolRen bei Streckenlasten

= Beispiele Ermittlung Schnittgrolien
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Verkriimmung / Verdrehung des Tragers
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Betrachtung der Schwerachse des Tragers
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Betrachtung der Schwerachse des Tragers
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Aufschneiden GESAMTSYSTEM: Auflagerreaktionen
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Aufschneiden GESAMTSYSTEM: Auflagerreaktionen

—

]

= Berechnung mittels Gleichgewichts-
Bedingungen (GGB) im allgemeinen
Kraftsystem
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Gestrichelte Faser / Lokales Stabachsensystem
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Gestrichelte Faser / Lokales Stabachsensystem

= Die gestrichelte Faser definiert das lokale
Achssystem

= Dargestellt wird nur die gestrichelte Faser
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Aufschneiden TEILSYSTEM an definierten Stellen: Schnittgrof8en
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Aufschneiden TEILSYSTEM an definierten Stellen: Schnittgrof8en
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Aufschneiden TEILSYSTEM an definierten Stellen: Schnittgrof8en

= Positives Schnittufer:
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Aufschneiden TEILSYSTEM an definierten Stellen: Schnittgrof8en

= Positives Schnittufer: = Negatives Schnittufer:
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Aufschneiden TEILSYSTEM an definierten Stellen: Schnittgrof8en

= Positives Schnittufer: = Negatives Schnittufer:

v v, v, 4 l

y ﬁel o T T

I = Berechnung kann entweder am positiven oder am
negativen Schnittufer erfolgen
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Biegung | Biegetrager Berechnung

Aufschneiden TEILSYSTEM an definierten Stellen: Schnittgrof8en

= Positives Schnittufer: = Negatives Schnittufer:
M.

| Mo 4 l
9l T

V.

I = Berechnung kann entweder am positiven oder am
negativen Schnittufer erfolgen

= Berechnung mittels Gleichgewichts-Bedingungen (GGB) im
allgemeinen Kraftsystem
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Aufschneiden an Stellen mit Unstetigkeiten
(Einzelkrafte, Einzelmomente, Auflager)
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Aufschneiden an Stellen mit Unstetigkeiten
(Einzelkrafte, Einzelmomente, Auflager)
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Aufschneiden an Stellen mit Unstetigkeiten
(Einzelkrafte, Einzelmomente, Auflager)

= Nicht IN der Stelle schneiden
= Sondern NEBEN der Stelle schneiden
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10 kN
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Beispiel 7.1
20 kN

V
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Biegung | Streckenlasten

10 KN/m
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Zusammenhang zwischen Querkraft und Moment
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Einwirkung

V(x)-Funktion

M(x)- Funktion

Bemerkungen

q(x) konstant

Linearfunktion

in pos. x-Richtung abnehmend

V(x) = 0 bei x = Va/q

Pll(quadratische Parabel)

Extremum bei x mit V(x)=0

Anderung der
Lastfunktion

Einwirkung

V(x)-Funktion

M(x)- Funktion

Bemerkungen

Einzelkraft in (i)

Sprung in (i) um F
yvl,rechis: VV\‘J, links -F

V = const rechts und links der
Einzelkraft

Knick in (i)

bei Vorzeichen-Wechsel
von 'V

ohne Vorzeichen-Wechsel
von 'V
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Biegung | Schnittkraftlinien

Geometrische Zusammenhénge

Beschreibung Beschreibung N(x)- Funktion/ V(x)-Funktion M(x)- Funktion
Ecke 90° N-=>V konstant
90,0° V>N

Vorzeichen abhangig von gestrichelter Linie

Schrage Ecke Anteiliger Wechsel von N und V Konstant

Vorzeichen abhangig von gestrichelter Linie

—r——— Gelenkiges Lager unter | V dndert sich sprunghaft um P Knick (iber Lager
Tp durchlaufendem V;, rechts = Vj, links +P )
Verlauf links und rechts

Trager o
vom Lager abhangig von V
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